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&’  INTRODUCAO - Melancia no Brasil

@RCITRULINA

(Q No Brasil temos as condicdes ideias para o cultivo da melancia, durante o ano
todo. A partir da década de 1990, a melancia teve sua expansao no mercado,
devido ser uma op¢ao para alimentos de baixas calorias.

COLHEITA DE MELANCIA NO BRASIL

2,2 M 1,325 BI 102.412
TONELADAS REAIS HECTARES

Quantidade de Valor da producao de Area plantada ou
melancias melancias destinada a colheita
produzidas

Fonte: IBGE - Producao de Melancias no Brasil, em 2018.
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@/ PROBLEMATICA

@RCITRULINA

© Esforcos excessivos

© Problemas ergondmicos
(Lombalgia)

Engenharia
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Fonte: reumatologia.org.br
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@’  PROBLEMATICA

@RCITRULINA

) Sistema de Limpeza 21 Sistema de Etiquetagem

(Q Agregar valor ao fruto (Q Obrigatoriedade de etiquetagem em frutas

(Q Garantir a etiquetagem
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PROBLEMATICA

@RCITRULINA
' Sistema de Captacgao ' Sistema de Pesagem
I
(6 Otimizacao dos projetos anteriores ' (Q Alto custo para o pequeno produtor
I @ Pesagem realizada em terceiros

I
I
Fonte: EasyCrop, 2018 '
I
2 [
S |

2 ] Fonte: Youtube
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SISTEMAS PARA ESTUDO
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SISTEMAS PARA ESTUDO
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Ty ANALISE PESO

@RCITRULINA

(9 Simulacgao e verificacao do peso dos sistemas
Qr_Citrulina ao acoplamento Citrullus com o trator.

0,02395
0 Min
-256,07 Min

Fonte: Autor Fonte: Autor

@ Engenharia
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SISTEMAS PARA ESTUDO
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voAO<K P> H

SISTEMA DE CAPTACAO

- PROJETOS ANTERIORES

naoarerca==-0

Fonte: TCC - CITRULLUS 2019
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&/  SISTEMA DE CAPTACAO - EM ESTUDO

@RCITRULINA

© Geometria do Captor otimizada. ©

@ Afunilamento do canal de captacéo.

© Direcionamento do fruto. R |
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&/  SISTEMA DE CAPTACAO - EM ESTUDO

@RCITRULINA

© Protecéo para o captor

© Fixagdo com parafusos

© Intercambiavel quando necessario
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&/  SISTEMA DE CAPTACAO - EM ESTUDO

@RCITRULINA

J[ Q[. ¥ © Dimensdes basicas do sistema de captagéo
—

;/g:é © o captor sera construido em Aluminio
o ,—(\% © Peso aproximado de 31,4 kg

. 575 |

Engennaria
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&/  SISTEMA DE CAPTACAO

@RCITRULINA

® Dinamica do Sistema de Captacao

Fonte: Autor Fonte: Autor
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SISTEMAS PARA ESTUDO
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@RCITRULINA

SISTEMA DE PESAGEM

- Sistema de Pesagem - Proposto

(Q Sistema composto por trés células de carga.

(Q Design prismatico guiando a melancia;

Fonte: Autor

@ Engenharia Fonte: Autor




&/  SISTEMA DE PESAGEM

@RCITRULINA
2 Sistema de Pesagem

(0 MESA ANTIVIBRACAO

(Q CELULA DE CARGA (HBM FIT 5A)

Fonte: Autor
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@RCITRULINA

2 Sistema de Pesagem

Célula de Carga FITS5 A
Fornecedor HBM

Fonte: www.hbm.com/pt/4824/fit5a-celula-digital-de-carga-o-coracao-das-balancas/

@ Engenharia

SISTEMA DE PESAGEM

Special features

- Accuracy class C3 with OIML R60 test
report

- Maximum capacities 5kg ... 50 kg

- Off<center load compensated (OIML R76)

- Dosing mode

- 4 limit value switches

- Trigger mode (external or level)

- Automatic parameterization for dynamic
applications

- Stainless steel

- Integral overload protection

- Degree of protection IP68/IP6IK

- PC software for parameter setup and
dynamic analysis

- Various options and accessories are
available
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&/  SISTEMA DE PESAGEM

@RCITRULINA .
-1 Sistema de Pesagem

(Q Aquisicao e registro de dados

Fonte: www.hbm.com/pt/2128/quantumx-sistema-de-aquisicao-de-dados-compacto-universal/
Fonte: Autor

REl

Engenharia

19



¥/ SISTEMA DE PESAGEM

@RCITRULINA

(Q Dimensdes basicas do sistema de pesagem
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& sISTEMA DE PESAGEM

@RCITRULINA
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&/  SISTEMAS PARA ESTUDO
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Fonte: Autor
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Fonte: Autor
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CERDAS COMPACTADAS COM UNIAO
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IMPOSSIBILIDADE DE GERAR MOMENTO NAS HASTES

Engen

harma

SISTEMA COM REGULAGEM
DE ALTURA DAS CERDAS

Fonte: Autor
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SISTEMA DE LIMPEZA - EM ESTUDO

@RCITRULINA

© SISTEMA COM A BASE EM ANGULO

Fonte: Autor Fonte: Autor

@ Engenharia
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&/  SISTEMA DE LIMPEZA

@RCITRULINA .

1 Diagrama de corpo Iivrg////

—

P: Forca peso

N: Forca normal

A: Forca de atrito

R: Forca de reacao as cerdas

N
llllllllll

w: Velocidade angular
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SISTEMA DE LIMPEZA

(9 Simulag¢ao da Estrutura da Limpeza

@RCITRULINA

A: Static Structural A: Static Structural
Maximum Shear Stress Total Deformation
Type: Maximumm Shear Stress
Unit: MPa

Time; 1

30/11/2020 11:28

Type: Total Deformation
Unit: rmm

Time: 1
30/11/202011:28

57,823 Max
51,399
44,974

=
052412
045861
s 039309
3216;: 032758
. 0,26206
N 0,19655

|
g 64240 = 013103

8,3369e-5 Min g 0063515
0 Min

Tensao Cisalhamento Max. 57 MPa

Fonte: Autor Fonte: Autor
@ Engenharia
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SISTEMA DE LIMPEZA

@RCITRULINA . . .
(9 Simulacao da Estrutura da Limpeza

A Static Structural A Static Structural
Equivalent Stress Normal Stress

Type: Equivalent (von-Mises) Stress Tiype: Mormal Stress(( Axis)
Unit: MPa Unit: MPa

Time: 1 Global Coordinate System
J0/11/202011:27 Time: 1

301172020 11:27
. 100,15 Max

89,005 29,996 Max
77897 ‘! 20211
66,760 10,426
55,641 064146
44513 -91434
33,384 — -18928
22,256 -28,113
11,128 H -36,498
0,00015307 Min -46,283
Von Misses -58,068 Min Tensao Normal

100 MPa 30 MPa

Fonte: Autor Fonte: Autor

@ Engenharia 28
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@RCITRULINA

SISTEMA DE LIMPEZA

@ Engenharia

*Video meramente ilustrativo
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SISTEMAS PARA ESTUDO
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&/ sISTEMA DE ETIQUETAGEM

@RCITRULINA

(Q A etiquetagem sera realizada logo apés o sistema de Limpeza.

Fonte: Autor

@ Engenharia
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&/ sISTEMA DE ETIQUETAGEM

@RCITRULINA

(Q O sistema desenvolvido, garante a descolagem da etiqueta do rolo

(Q Retorno por molas

Fonte: Autor Fonte: Autor

@ Engenharia
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&/ sISTEMA DE ETIQUETAGEM

@RCITRULINA

(Q Simula¢des rampa de rolagem para a etiquetagem

Cisalhamento
19,4 MPa

Von Misses
35 MPa

1,0319¢-7 Min

Fonte: Autor Fonte: Autor

@ Engenharia
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&/ sISTEMA DE ETIQUETAGEM

@RCITRULINA

(Q Simula¢des rampa de rolagem para a etiquetagem

Tensao Normal
32 MPa

Fonte: Autor Fonte: Autor

@ Engenharia

Deformacao
0,025 mm
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(9 Dimensdes basicas do sistema etiquetas
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&/ sISTEMA DE ETIQUETAGEM

@RCITRULINA
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*Video meramente ilustrativo
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DESEMPENHO OPERACIONAL
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@RCITRULINA

Acotneita = 1 ha

Predaio = 10 kg
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VANTAGENS DO PROJETO
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VANTAGENS DO PROJETO
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VANTAGENS DO PROJETO

Fonte: upis.br/blog/agricultura-de-precisao-o-que-e/
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T DESAFIOS CONTINUIDADE DO PROJETO

@RCITRULINA

AUTOMACAO E
MECANIZAGCAO DA
OPERACAO DE
CORTE

@ Engenharia

01

OTIMIZAR CARRETA
PARA TRANSBORDO
DOS FRUTOS

MONITORAMENTO DA
CAPTACAO POR SENSORES E
CAMERA

MONITORES NA CABINE DO
CONDUTOR
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