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9 A Necessidade

A eletronica embarcada no setor automotivo desenvolveu-se enormemente nos ultimos
anos, gerando novos padroes e normas dque se aplicam a toda cadeia de
desenvolvimento do veiculo. O meio académico esta defasado em relacao ao

conhecimento dessas ferramentas e novidades da industria.
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Com a oportunidade de atualizar uma das experiéncias do laboratorio de eletronica
veicular ministrado no curso de engenharia mecanica automotiva, fol utilizado o kit
AURIX, da Infineon, para adaptacao de uma eletronica embarcada com base em
padroes e normas automotivas, a adaptacao de um sistema operacional em tempo real
e execucao de um codigo de controle de TBI (Throttle Body Injection).
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Foi Substituido um software didatico, gue nao atende padroes automotivos, com controle
realizado numa aplicacao de Windows, para um kit de eletronica embarcada atendendo
normas automotivas, capaz de aplicacoes na arquitetura AUTOSAR, com o Intuito de
criar uma ECU open source de baixo custo.
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