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1. COORDENAGAO DO CURSO DE ENGENHARIA DE ROBOS

O Coordenador do Curso de Graduagao de Engenharia de Robds, Prof. Dr.
Danilo Hernani Perico é um docente contratado pelo Departamento de
Ciéncia da Computagdo com Regime de Dedicagédo Integral (RDI). O
coordenador tem participacdo como convidado no Conselho de Ensino,
Pesquisa e Extensdo do Centro Universitario (CEPEX), além de participar do
Colegiado de Curso e ser o presidente do Nucleo Docente Estruturante (NDE).

1.1 Atendimento e Apoio aos Discentes e Docentes

A coordenacdo mantém um canal permanente de comunicagao com discentes
e docentes, com o objetivo de assegurar o bom andamento das atividades
académicas e administrativas do curso. O atendimento ocorre de forma
presencial e por meios digitais, sempre com foco em agilidade e clareza nas
orientagdes.

Entre as principais acbes desenvolvidas, destaca-se o acompanhamento
individual dos estudantes em aspectos como adaptagdes curriculares, estagios
e atividades complementares.

Em relagdo ao corpo docente, a coordenagao atua no apoio a organizagao das
disciplinas, na interlocucdo com os departamentos e na orientacdo quanto a
processos institucionais, como registro de notas, tramites administrativos e
participagdo em projetos de extensao e pesquisa.

Essas acdes contribuem para fortalecer o vinculo entre coordenacéo,
estudantes e docentes, promovendo um ambiente colaborativo e voltado a
melhoria continua do curso.

1.2 Pesquisa e Pés-graduacao

O coordenador atua também como pesquisador na area de Inteligéncia Atrtificial
Aplicada a Automacédo e Robdtica, no Programa de Pds-Graduagédo em
Engenharia Elétrica, desenvolvendo estudos que contribuem tanto para o
avancgo cientifico quanto para a formacao de recursos humanos qualificados.
As investigacbes abrangem temas como aprendizado de maquina, visdo
computacional e robotica movel inteligente, em consonéncia com as demandas
tecnoldgicas contemporaneas e com as linhas de pesquisa do programa.

A produgédo cientifica resultante dessas atividades tem sido divulgada em
periddicos e eventos da area, fortalecendo a visibilidade institucional e a
integracdo entre ensino, pesquisa e extensdo. Além disso, a atuagdo como



pesquisador favorece a constante atualizacdo dos conteudos abordados em
sala de aula, aproximando os estudantes das fronteiras do conhecimento e das
aplicages reais da Inteligéncia Artificial e da Robatica.

Essas atividades tém possibilitado a inser¢cado de alunos de graduagdo em
projetos de iniciagao cientifica e em trabalhos de concluséo de curso alinhados
as linhas de pesquisa do programa, promovendo o desenvolvimento de
competéncias técnicas e investigativas. Esse envolvimento contribui para
despertar o interesse pela carreira académica e cientifica, além de estimular a
continuidade dos estudos em nivel de pos-graduagao.

1.3 Participagao em Eventos e Sociedades

A coordenacgao do curso também desempenha papel ativo na promogao e na
organizagao de eventos académicos e institucionais. Nesse contexto, o Prof.
Danilo atuou como coordenador geral da Competicdo Brasileira de Robdtica
Petrobras 2025 (CBR Petrobras 2025), sediada em Vitoria - Espirito Santo, em
novembro de 2025. Considerada a maior competicdo de robdtica e inteligéncia
artificial do Brasil, a CBR integra o evento Robdtica, que reune ainda a Mostra
Nacional de Robdtica (MNR), as finais da Olimpiada Brasileira de Robdtica
(OBR) e diversos simpoésios cientificos da area.

Além disso, o Prof. Danilo exerce a fungao de secretario do IEEE Robotics and
Automation Society (RAS) - South Brazil Chapter, capitulo regional da maior
sociedade cientifica internacional dedicada a robdtica e a automacgao. Essa
atuacéao fortalece a insercdo do curso e do Centro Universitario FEI em redes
académicas e profissionais de abrangéncia nacional e internacional, ampliando
as oportunidades de cooperacao técnica e cientifica.
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4. INDICADORES DE AVALIAGAO DO CURSO, COORDENAGAO E

INSTITUICAO PELOS DISCENTES - 2° SEMESTRE DE 2025

A estrutura do curso demonstra uma abordagem
interdisciplinar, estimula a articulagéo entre as disciplinas
e promove a inovagdo ou empreendedorismo.

Neutro
Concordo
@ Concordo fortemente

A qualidade do curso tem melhorado.

@ Discordo
Neutro
Concordo

@ Concordo fortemente

N&o sei avaliar / Ndo
sei responder

Qual e sua satisfagdo com o Curso?

© Insatisfeita(o)
Neutro

Satisfeita(o)
@ Muito satisfeita(o)

Vocé recomendaria a FEI para um amigo ou para uma
amiga?

@ sim

Qual € sua avaliagéo geral para a atuagéo do(a)
Coordenador(a) de seu Curso?

@ Muito ruim

® Ruim
Regular
Bom

@ Muito bom

N3o sei avaliar / Nao
sei responder

Qual e sua satisfagao com a FEI?

© Insatisfeita(o)
Neutro
Satisfeita(o)

@ Muito satisfeita(o)




5. PRINCIPAIS AGOES REALIZADAS NO 2° SEMESTRE DE 2025

Acao

Resultado

Participacao de projetos relacionados
ao curso de Engenharia de Robds no
FEI Portas Abertas, no Campus SBC

Os projetos RoboFEI Humanoide,
@Home e @Work foram
apresentados.

Acompanhamento da regularizagéo
do CREA / CONFEA de Engenharia
de Robés

CONFEA aprovou a inclusao do titulo
de Engenheiro(a) de Robds na tabela
de titulos. Decisao Plenaria PL-
0938/2025

Convocar e presidir as reunides de
NDE e Colegiado

Reunides realizadas com as
respectivas atas criadas e assinadas.

Gerenciar e manter o Projeto
Pedagogico do Curso em
conformidade com os principios
institucionais descritos no PDI

O PPC continuou sendo atualizado
durante o semestre.

Estimular, coordenar e acompanhar
as Atividades Complementares dos
Discentes

As atividades sdo acompanhadas por
meio da plataforma de Atividades
Complementares periodicamente.

Acompanhar os estagios
supervisionados obrigatérios

Os estagios sao assinados e
acompanhados conforme demanda
pelas plataformas online.

Acompanhar o controle da frequéncia
dos docentes e discentes

Com o suporte da coordenadoria geral
e da secretaria o coordenador
consegue fazer o acompanhamento
desses itens.

Acompanhar o cumprimento do
calendario escolar

Acompanhamento do calendario junto
aos docentes

Dialogar com os docentes sobre os
métodos de avaliacdo de ensino
aprendizagem do curso

Periodicamente sao feitas discussdes
com os professores e coordenadores
de disciplinas sobre os métodos de
avaliagao buscando sempre a
utilizacdo de métodos diversificados,
que possam avaliar diferentes
habilidades e competéncias.

Acompanhamento das Unidades
Curriculares de Extenséo (UCEs)

UCEs estdo sendo acompanhadas
para verificar possibilidades de
melhoria. A primeira UCE dialégica vai
acontecer no 1°S de 2026.

Supervisionar as instalacoées fisicas,
laboratdrios e equipamentos do curso

Acompanhamento do funcionamento
e adequacao do laboratorio k404.

Acompanhar os relatorios emitidos
pela Comissao Propria de Avaliacao -
CPA

Acles e ajustes do curso em conjunto
com o NDE e o Colegiado baseado
nos indicadores e resultados da CPA.
Exemplo: Inicio da reestruturagéo da
Matriz Curricular no PPC, pois foi uma
demanda colocada pelos discentes na




CPA

Ser corresponsavel pela divulgagao
do curso

Palestras, reunides e visitas em
colégios de Ensino Médio para
apresentar o curso de Engenharia de
Robés.

Desenvolvimento e acompanhamento
de parcerias em projetos estratégicos

Algumas parcerias importantes
continuam a ser fomentadas para o
desenvolvimento de TCCs e de
projetos de extensio.

Fomentar a abertura de novos cursos
de Engenharia de Robds no Brasil

Abertura de novos cursos de
Engenharia de Robds em 2026 nas
seguintes instituicbes: UFPB, FURG e
UFV.

Palestra organizada em conjunto com
o CAER (Centro Académico de Eng
de Robbs)

A palestra foi realizada com um
egresso da instituicdo que € sécio de
uma empresa que trabalha com
robdtica de servico.

As agbes desenvolvidas contribuiram para o aumento da visibilidade do
curso e do fomento da area no pais, também para a melhoria da integracéo
com os discentes e com os docentes, além do avancgo na revisao curricular.

6. PLANOS DE AGAO PARA O PROXIMO SEMESTRE

Segue a lista dos desafios e planos de acado da coordenagao para o préoximo

semestre:

e Ampliar as parcerias

internacionais com mais possibilidades de

disciplinas virtuais remotas em inglés, intercambio e dupla-diplomacgao

e Atualizar o PPC do curso junto ao Colegiado e NDE buscando uma nova

Matriz Curricular

e Ampliar as parcerias com empresas e industrias, para dar ao curso uma
maior visibilidade, além de permitir que o profissional Engenheiro de
Robds possa se aproximar ainda mais das necessidades de mercado

¢ Interagir com os chefes dos departamentos que oferecem disciplinas ao
curso para buscar sinergias e potencialidades do corpo docente para as

disciplinas

e Supervisionar a execucado das atividades do curso, zelando pela

qualidade e constante melhoria

e Informar ao Reitor sobre o andamento das atividades relacionadas ao

curso

e Manter atualizadas as informagdes sobre o curso e elaborar relatério
anual sobre as atividades, para encaminhamento ao Reitor




